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Anordnung zur Durchfuhrung von Rennen mlt 
Modellfahrzeugen 



Die Erf indung betrifft eine Anordnung zur Durchfuhrung von 
Rennen mit f erngesteuerten motor isierten Modellfahrzeugen 
gemaP dem Oberbegrif f des Anspruchs 1 . 

Es ist bekannt, mit motorisierten Modellfahrzeugen Rennen 
durchzuf iihren. Dabei ist man bestrebt, moglichst realistisch 
den Eindruck der Rennen des Motorsports nachzubilden. Hierzu 
kann einerseits die Rennbahn modellartig einer tatsachlichen 
Rennstrecke nachgebildet sein* Insbesondere werden fernge- 
steuerte Modellf ahrzeuge vervendet, so daB jeder Teilnehmer 
sein Fahrzeug individuell steuern kann und die fahrerische 
Leistung des einzelnen Teilnehmers iiber den Erfolg entschei- 
det . 

Bei diesen Rennen rait f erngesteuerten Modellfahrzeugen 
bestimrat zwar der Teilnehmer Geschwindigkeit und Fahrspur 
seines Fahrzeugs, er selbst fiihlt sich aber doch iiberwiegend 
als auRenstehender Zuschauer und Beobachter des Rennens. 

Der Erf indung liegt daher die Aufgabe zugrunde, den Reiz 
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solcher Rennen rait Modellf ahrzeugen fiir die Teilnehmer zu 
erhohen, 

Diese Aufgabe wird erf indungsgemaS gelost durch eine Anord- 
nung zur Durchfiihrung von Rennen mit Modellf ahrzeugen mit 
den Merkraalen des Anspruchs 1 • 

Vorteilhafte Ausf iihrungsf ormen der Erfindung sind in den 
Unteranspriichen angegeben. 

Erf indungsgemaR sind die Modellf ahrzeuge mit einer Videoka- 
mera ausgestattet, die ein Bild aufniimnt/ wie es dem Blick- 
feld eines in dem Modellf ahrzeug sitzenden Fahrers entspre- 
chen wiirde, Der Teilnehmer befindet sich in einer Steuerka- 
bine, die vorzugsweise dem Cockpit eines Rennwagens nachge- 
bildet ist. Die Fernsteuerung des Modellf ahrzeuges erfolgt 
iiber Lenkung, Gaspedal und Bremspedal in dieser Steuerkabi- 
ne. Das von der Videokamera aufgenommene Bild wird auf einen 
Bildschirm in der Steuerkabine iibertragen/ so dafl der Teil- 
nehmer den Eindruck hat, in dem Modellf ahrzeug zu sitzen und 
dieses unter denselben Bedingungen steuern kann, die ein 
tatsachlich in dem Modellf ahrzeug sitzender Fahrer hatte, 
Der Teilnehmer beobachtet sorait den Rennverlauf nicht mehr 
als Zuschauer und steuert sein Modellf ahrzeug nicht mehr 
"von aupen", sondern hat das Gefiihl, das Rennen unmittelbar 
selbst zu fahren. 

Besonders eindrucksvoll wird dieses Erleben, wenn das von 
der Videokamera aufgenommene Bild entsprechend dem MaBstab 
der Rennbahn und der Modellf ahrzeuge vergro0ert wird. Der 
Teilnehmer hat dann einen besonders realistischen Eindruck, 
da nicht nur die GroBenverhaltnisse auf dem Bildschirm der 
Steuerkabine dem Fahren auf einer tatsachlichen Rennstrecke 
entsprechen, sondern auch die Geschwindigkeit des Modell- 
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fahrzeuges entsprechend dein Vergro3erungsinaf3stab vergro3ert 
auf dem Bildschirm der Steuerkabine erscheint. 

Die Fernsteuerung der Modellfahrzeuge kann in herkoininlicher 
Weise ausgebildet sein, vorzugsweise wird eine drahtlose 
Funkf ernsteuerung verwendet . 

Die Obertragung des Videosignals von der Videokainera in die 
Steuerkabine kann vorzugsweise ebenfalls fiber eine drahtlose 
Funkverbindung erfolgen* Die Modellfahrzeuge sind dann 
vollig frei, was ein optiinales Fahren enuoglicht. 

In einer kostengunstigeren Ausfuhrung konnen die Videosigna- 
le auch fiber ein mit dem Modellf ahrzeug verbundenes Schlepp- 
kabel fibertragen werden. Damit die Modellfahrzeuge durch 
ihre Schleppkabel moglichst wenig behindert werden, sind 
diese selbstverstandlich moglichst leicht ausgebildet. 
Vorzugsweise sind die Schleppkabel fiber eine raittig fiber der 
Rennbahn angeordnete Aufhangung gefuhrt und unter leichter 
Zugspannung gehalten. Die Schleppkabel der verschiedenen 
Modellfahrzeuge behindern sich dadurch praktisch nicht. Auch 
ein gegenseitiges tJberholen der Modellfahrzeuge kann im 
ungfinstigsten Falle nur zu einem Verdrillen der Schleppkabel 
ffihren, was bei einera Rennen fiber einige wenige Runden der 
Rennbahn nicht stort, 

Im folgenden wird die Erfindung anhand eines in der Zeich- 
nung dargestellten Ausf fihrungsbeispiels naher erlauteirt. Es 
zeigen 

Figur 1 schematisch die Anordnung mit Rennbahn und 

Steuerkabinen , 

Figur 2 in Seitenansicht ein Modellf ahrzeug ffir diese 
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Anordnung und 

Figur 3 eine schematische Seitenansicht einer Steuer- 

kabine der Anordnung. 

In einer Halle oder einera entsprechenden Raum ist eine 
Rennbahn 10 aufgebaut, die in Gestaltung der Fahrbahn und 
der landschaf tlichen Umgebung einer tatsachlichen Renn- 
strecke moglichst naturgetreu maRstablich nachgebaut ist. 
AuBerhalb der Rennbahn 10 sind mehrere Steuerkabinen 12 
angeordnet. Die Anzahl der Steuerkabinen 12 entspricht der 
maxinialen Anzahl von Modellf ahrzeugen 14, die gleichzeitig 
auf der Rennbahn 10 fahren konnen. 

Die Modellf ahrzeuge 14, von denen eines in Figur 2 darge- 
stellt ist, sind vorzugsweise tatsachlichen Rennwagen in 
demselben Ma|3stab nachgebildet , der fiir die Rennbahn 10 
verwendet ist. Die Modellf ahrzeuge 14 sind motorisiert und 
sowohl beziiglich der Fahrgeschwindigkeit als auch der Fahrt- 
richtung f ernsteuerbar . Die Fernsteuerung ist vorzugsweise 
eine drahtlose Funkf ernsteuerung, wobei jfedein der Modell- 
fahrzeuge 14 eine Steuerkabine 12 fiber einen entsprechenden 
Kanal der Funkf ernsteuerung zugeordnet ist, wie dies in 
Figur 1 durch die Numerierung 1, 2, 3, usw. angegeben ist. 

Jedes Modellf ahrzeug 14 ist mit einer Videokamera 16 ausge- 
stattet, deren Objektiv so angeordnet und ausgebildet ist, 
da3 das von der Videokamera 16 auf genommene Bild maSstablich 
dem Blickfeld entspricht, welches ein in dem Modellf ahrzeug 
14 sitzender Fahrer hatte. 

Die Videosignale der Videokamera 16 werden in die dem jewei- 
ligen Modellf ahrzeug 14 zugeordnete Steuerkabine 12 ubertra- 
gen. Die Obertragung kann ebenfalls drahtlos fiber Funk 
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erfolgen, wozu die Videokamera 16 rait einer Sendeantenne 18 
ausgestattet ist. 

In einer anderen Ausfuhrung werden die Videosignale der 
Videokamera 16 iiber ein an die Videokamera 16 angeschlosse- 
nes Schleppkabel 20 zu der zugehorigen Steuerkabine 12 
ubertragen. Die Schleppkabel 20 sSmtlicher Modellf ahrzeuge 
14 laufen dabei zweckma3igerweise zu einer Aufhangung, die 
etwa in der Mitte der Rennbahn 10 tiber dieser Rennbahn 10 
angeordnet ist* Ein f ederbelasteter Kabelstrammer halt dabei 
die Schleppkabel 20 gespannt, so da3 die Schleppkabel 20 der 
Modellfahrzeuge 14 strahlenf ormig in dieser mittigen Auf- 
hangung zusammenlauf en. Die Modellfahrzeuge 14 konnen auf 
diese Weise ohne Behinderung durch die Schleppkabel 20 die 
Kurven der Rennbahn 10 ausfahren. Auch ein unbehindertes 
gegenseitiges tJberholen der Modellfahrzeuge 14 ist raoglich, 
da hierbei die gespannt gehaltenen Schleppkabel 20 mit 
unterschiedlichem Neigungswinkel gegeniiber der Ebene der 
Rennbahn 10 iibereinander weggefiihrt werden. Selbstverstand- 
lich weisen die Schleppkabel 20 nur ein geringes Gewicht auf 
und die Zugspannung zum Straffhalten der Schleppkabel 20 ist 
so gering, daB die Modellfahrzeuge 14 nicht behindert wer- 
den. Dies ist im Hinblick auf das Gewicht der Modellfahrzeu- 
ge 14 und der Videokamera 16 unkritisch. 

Wie Figur 3 zeigt, sind die Steuerkabinen 12 in der Form dem 
Cockpit eines Rennwagens nachgebildet . Der Teilnehmer sitzt 
in einem Fahrersitz 22 und hat vor sich den Bildschirm 24 
eines Monitors 26, dem die Videosignale der Videokamera 16 
drahtlos iiber Funk oder iiber das zugehorige Schleppkabel 20 
zugefiihrt werden. Blickt der in dem Fahrersitz 22 sitzende 
Teilnehmer auf den Bildschirm 24, so sieht er dort das von 
der Videokamera 16 aufgenommene Bild, das dem Blickfeld 
eines in dem Modellf ahrzeug 14 sitzenden Fahrers entspricht. 
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Das von der Videokamera 16 auf genoinraene Bild wird dabei in 
dem Ma0stab der Rennbahn 10 und der Model If ahrzeuge 14 
vergroSert, so da3 der Teilnehmer den Eindruck gewinnt, in 
einem originalgetreuen Rennwagen auf einer naturgetreuen 
Rennstrecke zu fahren. Durch die ma3stabliche Vergro3erung 
des Videobildes erscheint: auch die tatsachliche Fahrge- 
schwindigkeit des Modellf ahrzeuges 14 in dem entsprechenden 
Malistab vergro3ert auf dera Bildschirm 24. 

Die Fernsteuerung des Modellf ahrzeugs 14 erfolgt fiber ein in 
der Steuerkabine 12 angeordnetes Fernsteuergerat 28, Die 
Eingabe der Steuerbef ehle in das Fernsteuergerat 28 erfolgt 
fiber Eingabeelemente, die dem Gaspedal 30, dem Bremspedal 32 
und der Lenkung 34 eines Rennwagens nachgebildet sind* Der 
Teilnehmer kann somit sein Modellf ahrzeug 14 in gleicher 
Weise fernsteuern, wie er einen tatsachlichen Rennwagen 
steuern wiirde. Die Beobachtung der Fahrt des Modellf ahrzeu- 
ges 14 auf dem Bildschirm 24 und die Fernsteuerung des 
Modellf ahrzeuges 14 fiber Gaspedal 30, Bremspedal 32 und 
Lenkung 34 simulieren somit dem Teilnehmer den naturgetreuen 
Eindruck einer Fahrt in einem Rennwagen auf einer Renn- 
strecke. 
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schutzamsprUchb 

1. Anordnung fiir die Durchfiihrung von Rennen mit Modell- 
fahrzeugen, mit einer Rennbahn/ rait einem oder mehreren 
f ernsteuerbaren, raotorisierten Model If ahrzeugen und mit 
jeweils einem jedem Modellf ahrzeug zugeordneten Fern- 
steuergerat, dadurch gekennzeichnet , da0 die Modell- 
fahrzeuge (14) jeweils rait einer Videokamera (16) ausge- 
stattet sind, die so angeordnet ist, da3 sie ein dem 
Fahrerblickfeld des Modellf ahrzeugs (14) entsprechendes 
Bild aufniramt, und rait einer Einrichtung zur Obertragung 
der Videosignale der Videokamera (16) zu einem dera 
jeweiligen Fernsteuergerat (28) zugeordneten Monitor 
(26) mit Bildschirm (24). 

2. Anordnung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet , da(3 
jedem Modellf ahrzeug (14) eine Steuerkabine (12) zuge- 
ordnet ist, die das jeweilige Fernsteuergerat (28) und 
den jeweiligen Monitor (26) aufnimmt. 

3- Anordnung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet , daB 
die Steuerkabinen (12) in der Form eines Cockpits eines 
Rennwagens ausgebildet sind und die Eingabeelemente des 
Fernsteuergerates (28) fur die Steuerbef ehle in Form der 
Bedienungselemente eines Rennwagens (Gaspedal 30, Brems- 
pedal 32, Lenkung 34) ausgebildet sind, 

4, Anordnung nach Anspruch 2 und 3, dadurch gekennzeichnet , 
daB der Bildschirm (24) des Monitors (26) der Front- 
scheibe eines Rennwagens nachgebildet ist. 

5. Anordnung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, 
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dadurch gekennzeichnet , da3 die Fernsteuerung der Mo- 
dellf ahrzeuge (14) eine drahtlose Funkf ernsteuerung ist. 

6. Anordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch 
gekennzeichnet, da3 die Einrichtung zur Obertragung der 
Videosignale der Videokamera (16) eine drahtlose Funk- 
verbindung ( Sendeantenne 18) aufweist. 

7. Anordnung nach eineiu der Anspriiche 1 bis 5, dadurch 
gekennzeichnet, dap die Einrichtung zur ttbertragung der 
Videosignale der Videokamera (16) ein mit der Videokame- 
ra (16) verbundenes Schleppkabel (20) aufweist* 

8. Anordnung nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, da3 
die Schleppkabel (20) der Modellf ahrzeuge (14) tiber eine 
gemeinsame zentral iiber der Rennbahn (10) angeordnete 
Aufhangung gefiihrt sind. 

9. Anordnung nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, da(3 
die Schleppkabel (20) zwischen dem Modellf ahrzeug (14) 
und der AufhSngung raittels eines Kabelstrainmers gespannt 
gehalten sind* 

10. Anordnung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, 
dadurch gekennzeichnet, da3 die Rennbahn (10) und die 
Modellf ahrzeuge (14) im gleichen MaRstab verkleinerte 
Nachbildungen sind. 

11. Anordnung nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, da3 
das Videobild des Bildschirms (24) entsprechend dem 
VerkleinerungsraaBstab der Rennbahn (10) und der Modell- 
f ahrzeuge (14) vergr60ert ist. 
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